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1 — Robot na dalkové ovladani




Zadani

= sestav robotické vozitko dle navodu

= sestav slalomovou trat

= odzkousej sv(lj model v soutézi slalomu — zapis casU
= prezentuj svoji praci pred ostatnimi zaky

= diskutuj nad rGznymi reSenimi
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Konstrukce robota

Sestav robotické vozitko podle navodu, ktery najdes zde:

Qe

@ https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/code base/CodeBase Rev6.pdf

= pri konstrukci postupuj presné podle navodu
= dbej na spravné zapojeni kabelll
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/code_base/CodeBase_Rev6.pdf
https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/code_base/CodeBase_Rev6.pdf

Konstrukce slalomové trate

Sestav slalomovou trat dle obrazku:




Ovladac — anglicka verze
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Ovladac — ceska verze
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Ovladac — ceska verze

PASOVY POHON

LEVE OVLADANI
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kazdy joystick ovlada otaceni
jiného motoru

jeden joystick ovlada oba motory
na levé strané obrazovky

jeden joystick ovlada oba motory
na praveé strané obrazovky

dva joysticky: jeden ovlada
pohyby vlevo a vpravo;
druhy vpred a vzad



’

= Procvicovani fizeni robotického vozitka pomoci dalkového ovladace
pomoci vsech ¢tyr rezimu jizdy slalomovou trati
= \/yuziti Casovace pro méreni ¢casu potrebného k projeti traté




Spusteni, zastaveni a nulovani casovace
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Spusteni, zastaveni a nulovani casovace .

https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-10/CB%20Lab%201%20-
%20Driving.mp4
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https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-10/CB%20Lab%201%20-%20Driving.mp4
https://education.vex.com/stemlabs/sites/default/files/2020-10/CB%20Lab%201%20-%20Driving.mp4

Jaky rezim si vase skupina zvolila pro slalomovou trat? Proc¢?

Co byste udélali jinak?

Co byste udélali stejné?

Soustredili jste se vice na presnost, nebo na rychlost? Proc¢?

Co bylo narocné na ddlkovém ovladani robotického vozitka?

Co bylo snadné na dalkovém ovladani robotického vozitka?

Proc€ si myslite, Ze jste byli Uspésni?

Jak byste vyuzili ¢asovac ve VEXcode GO?

Myslite, Ze byste mohli slalomovou trat absolvovat za stejnou dobru pétkrat za sebou?
Pro¢ ano, nebo procC ne?

Opakujte dany ukol.

Co fungovalo ve vasi skupiné dobre?

Jak vase skupina zvladala vyzvy béhem soutéze?

Vyzkousejte dalsi aktivity: programovani robotického vozitka pomoci kédu.
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